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GS EVO

GS EVO to najlepszy wybor dla recznych wozkéw paletowych, zaprojektowany do
intensywnego uzytkowania z maksymalng tatwoscig obstugi i doskonatg ergonomia.
Dostepny w szerokiej gamie opcji, jest odpowiednim narzedziem dla klienta, ktory
szuka produktu dostosowanego do jego zastosowania lub po prostu doskonatego
profesjonalnego narzedzia. O,

ZESPOL HYDRAULICZNY

Pompa GS EVO zostata zaprojektowana z niezwykta dbatoscig o szczegoty, aby
uzyskac¢ doskonate wtasciwosci i cechy, takie jak:

» Konstrukcja monolityczna: Odporna i niezawodna jednoczesciowa zeliwna
obudowa chroni wszystkie komponenty, zapobiegajac przypadkowym
uszkodzeniom. Obudowa pompy jest obrabiana na maszynach CNC w celu
uzyskania wysokiej toleranciji i doktadnosci.

« Chromowane ttoczysko i uszczelka oleju: aby unikna¢ rdzy i zapobiec
wyciekom oleju podczas uzytkowania.

» Zawor maksymalnego cisnienia: urzadzenie zabezpieczajgce, ktére chroni
wozek przed przecigzeniem.

« PROPORCJONALNY ZAWOR OBNIZAJACY: Predko$¢ opuszczania moze byé
proporcjonalnie kontrolowana w zaleznos$ci od potozenia dzwigni na dyszlu.
Idealne narzedzie do przenoszenia delikatnych i kruchych tadunkéw, takich jak
krysztaly, szklo i ceramika.




KONFIGURACJA STANDARDOWA

» Gumowe kota sterujgce
» Rolki poli

» Rolki wejsciowelwyjsciowe. Dodatkowe rolki umozliwiajace tatwiejsze wejscie i
szybsze wyjscie z zamknietej palety, zmniejszajace wplyw na gtéwne rolki i
gwarantujace dtuzszg zywotnosc.

» 3D Superior Ergonomic shape ster. Ten dyszel ma specjalng konstrukcje 3D, z
ulepszong ergonomia. W poréwnaniu do konwencjonalnego dyszla, ten ksztat
pozwala operatorowi na zajecie dobrej pozycji podczas pchania tadunkéw z
maksymalng wydajnoscig bez zmeczenia. Jest to mozliwe dzieki dwém duzym
powierzchniom chwytajgcym, specjalnie zaprojektowanym tak, aby mie¢
prawidtowg pozycje podczas obstugi wozka.

LAKIEROWANIE

Podstawa jest malowana odpornym na obcigzenia dynamiczne lakierem
epoksydowym w temp. 250°C. Daje to wysoka jakos$¢ koricowa i decyduje o
wspaniatej odpornosci podczas codziennego uzytkowania i zabezpiecza przed
wptywem warunkéw atmosferycznych.

LATWY MONTAZ

tatwy w montazu dyszel z szybkim systemem mocowania. Solidne potaczenie dyszla
z dwoma w petni spawanymi ztaczami, ktore zapewniajg doskonatg wytrzymatosé w
najtrudniejszych zastosowaniach..




KONFIGURACJA OPCJONALNA

» Wszystkie rodzaje két sterujacych i rolek (nylon/poliester, aluminium/poliester, L) A ®
nylon) ?

* Quicklift. Idealne narzedzie do szybkiego podnoszenia tadunkéw. Oszczednosé
czasu i poprawa wydajnosci dzieki specjalnie zaprojektowanej pompie
hydraulicznej. Zaledwie dwie pompy podniosa fadunki o wadze ponizej 120 kg z
ziemi, a trzy pompy w przypadku tadunkéw o wadze powyzej 120 kg. W
poréwnaniu do 5 pomp przy uzyciu standardowego wézka paletowego recznego

» Pokryty dyszel. Miekka gumowa powtoka zapewnia operatorowi komfort i
pomaga zredukowacé wibracje, umozliwiajgc wygodniejszy i pewniejszy chwyt.

» Hamulec sterowany recznie . Wykonany za pomoca hamulca bebnowego na
kazdej kierownicy, sterowany za pomocg dedykowanej dZzwigni na sterze,
dostepny z gumowymi i poliestrowymi kierownicami. Zapewnia, ze maszyna nie
porusza sie podczas parkowania.




KOMPLEKSOWA GAMA ROZWIAZAN (patrz dedykowana karta produktu GS
EVO)

» Udzwig. Wersja 3 tonowa ze wzmocniong konstrukcjg dla dowolnego rozmiaru
widet

» Cichy. Certyfikowana cicha wersja zaprojektowana w celu znacznego
zmniejszenia emisji hatasu nawet na gorszych powierzchniach. Ta opcja jest
odpowiednia do uzytku w obszarach mieszkalnych, dostawach i supermarketach.

 Niski profil. Wymagane, gdy paleta ma ograniczony dostep ze wzgledu na
wysokos¢. GS EVO moze by¢ dostepny w wersji niskoprofilowej o wysokosci
zaledwie 55 mm od podtoza.

« Ocynkowanyl/ze stali nierdzewnej. Idealne narzedzie do przenoszenia tadunkéw
w wilgotnych warunkach. Nadaje sie do $srodowisk, w ktérych egzekwowane sg
wysokie standardy higieniczne, takich jak przemyst chemiczny, farmaceutyczny lub

Spozywczy.
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1.1 Producent PR INDUSTRIAL
1.3 Naped Reczne
1.4 Typ operatora Pieszy
1.5 tadownos$c¢ Q kg 2500
1.6 Odlegtosc¢ $rodka ciezkosci c mm 475
1.8 Nacisk na 0$ do kornca widet X mm 732
1.9 Rozstaw osi y mm 992
2.1 Waga serwisowa kg 59
2.2 Nacisk na tylng 0$ z tadunkiem kg 1872
2.2 Nacisk na przednig 0$ z tadunkiem kg 687
2.3 Nacisk na tylng o$ bez tadunku kg 20
2.3 Nacisk na przedniag 0$ bez tadunku kg 39
3.1 Kofta sterujgce GUMA
3.1 Rolki nosne POLY
3.2 Rozmiar kot napedowych - Srednica mm 200
3.2 Rozmiar két napedowych - Szerokos$¢ mm 45
3.3 Rozmiar rolek - Srednica mm 82
3.3 Rozmiar rolek - Szerokos¢ mm 60
3.5 rozmiar két: kota tylne - ilos¢ (X-napedzane) nr 4
3.5 rozmiar kot kota przednie - ilos¢ (X-napedzane) nr 2
3.6 Slad, przod b10 mm 155
3.7 Slad, tyt b1l mm 375

4.4 Wysokos$¢ podnoszenia h3 mm 115

4.9 Wysoko$¢ dyszla w pozycji pracy maks h14 mm 1185

4.9 Wysokos¢ dyszla w potozeniu do jazdy min h1l4 mm 710
4.15 Wysoko$¢, opuszczony h13 mm 85
4.19 Catkowita diugosc 11 mm 1350
4.20 Dlugosc¢ do podstawy widet 12 mm 400
4.21 Catkowita szerokosé bl/b2 mm 525
4.22 Wymiary widet - grubosé S mm 55
4.22 Wymiary widet - Szeroko$¢ e mm 150
4.22 Wymiary widet - Dlugos¢ I mm 950
4.25 Odlegto$¢ pomiedzy widtami b5 mm 525
4.32 Przeswit od ziemi, Srodek rozstawu osi m2 mm 30
4.34 Szerokos¢ korytarza roboczego Ast mm 1823
4.35 Promien skretu Wa mm 1167

5.2 Predkos¢ podnoszenia z fadunkiem strokes 12
5.2 Predkos¢ podnoszenia bez tadunku strokes 12
5.3 Predkos¢ opuszczania z fadunkiem m/s 0.06

5.3 Predkos¢ opuszczania bez tadunku m/s 0.02
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Informacje sa zgodne z plikiem danych w momencie pobierania.
Nadrukowany na 09/05/2025 (1D 12847)
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